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模拟量输出型 模拟量输出型

模拟量输出型的磁致伸缩传感器可提供标准模拟量输出，包

括：4-20mA的电流输出和0V-10V的电压输出，输出值可

根据需要设定为正、反向输出，即4-20mA和20-4mA，

0-10V和10-0V。
模拟量输出型的磁致伸缩传感器的系统测量精度取决于内置

D/A模块的位数。位移信号可直接输出到外部控制器，如PLC
的模拟量输入端而不需要增加额外传输和辅助电路，可有效

降低转换成本。

如果将磁环换成浮漂，模拟量输出型的磁致伸缩传感器便可

以用来测量液位，而且它的双位置量同时输出使它可以用来

测量类似“油、水、气”多分界面的液位量，只需提供油和水的

比重以此来确定两个浮漂的比重，使它们悬浮在两个分界面

上。请注意这两个液位的最小间距须不小于76mm。

采用16位分辨率使模拟量输出型的重复精度可达测量长度
的0.002％。

█ 4-20mA或0-10V标准模拟量输出

█ 采用数字模拟技术，产品稳定可靠

█ 支持双位置量同时输出

█ 低功耗设计，有效减小系统发热

技术特点

接线图：

■ CE 认证

■ 高分辨率（16位）模拟量输出

■ 抗340bar绝对压力

注：
（1）  传感器为航空插头输出时，接线方
           式参考上表的针脚定义，直出电缆
      输出时，接线方式参考左表的线色
      定义；
（2）  当传感器仅配置一个磁环时，3、4
           针脚或黄、白导线不用连接。

公接头针号排列
面向传感器头

针脚 线色 定义

4
5
6

3 黄

白

红

黑

1 兰

2 绿 1 针回路

2 号磁环位置信号（+）
4~20 ,20~4 mA , 0~10 , 10~0 V
3 针回路

+24 VDC 供电 (-15% ~ +20%)
0 VDC

1 号磁环位置信号（+）
4~20 ,20~4 mA , 0~10 , 10~0 V

可提供标准模拟量输出，包括：4-20mA的电流输出和0V-10V的
电压输出，输出值可根据需要设定为正、反向输出，即4-20mA
和20-4mA，0-10V和10-0V。

 传感器头

有效行程

正向0-10V

反向10-0V
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{

{
反向20-4mA

电压
输出

电流
输出

您可以根据以上所列输出类型任意

选择传感器，而且每一种都可以很

方便地进行输出信号反向。因此，

每一种传感器都可以通过设置零点

和终点来实现两种方式的应用。

模拟量输出型具有以下两种输出类型可供选择：

• • • • • •

0 to 10 VDC

10 to 0 VDC 20 to 4 mA

• • • • • •

4 to 20 mA

产品说明：

产品特点：

电流：4 - 20 mA, 20 - 4 mA / 电压：0 - 10V, 10 - 0 V 

50...3000mm

±0.002%FS 或与分辨率一样

16位D/A

-40°C to +85°C  

-40°C to +100°C 

50.8mm（内置式），28mm(外置式)

63.5mm（内置式），66mm(外置式)

24VDC（-15%—+20%）

小于90mA（随量程大小变化）

IP65、67

一般≤2ms，根据量程变化

六边形，长70mm，面面距46mm

±0.025%FS或±0.07mm（以较大者为准）

<10 μm(不考虑机械传动间隙)

-40°C to +120°C

340bar

800Ω（电流输出型）/2mA（电压输出型）

电子仓：铝合金型材；测杆：铝成型外壳；位置磁铁：开口磁环

电子仓：铝合金型材；测杆：304L不锈钢；位置磁铁：标准环形磁环

直出电缆或航空插头

六芯

输出 

测量范围

重复精度

分辨率

工作温度

头部 (电子部分) 

杆状部分

首端死区

末端死区

工作电压

工作电流

防护等级

响应时间

密封电路部分

非线性度

滞后

仓储温度

耐压强度

最大负载电阻/电流

外置式结构

内置式结构

连接方式

航空插头

型号 EL....M-R.10-M.-D.-A... / EL....M-R.10-M.-D.-V...
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Rod 直径

安装形式

接头或电缆

电缆长度

输出信号模式及磁环数量

外形种类

RP=外置式，铝成型外壳
RH=耐压圆管（硬）
RF=耐压圆管（软）

直径以毫米计

传感器种类

量程

EL=ELCO直线
   位移传感器

四位，不足

四位前补0，
M=mm

M1

D=直出电缆
P=航空插头

两位，不足两位前补0，单位：m

模拟量：电流，四位，格式：A000        A42= 4-20mA              A24= 20-4mA
                                                               1= 1个定位磁环/浮球   2= 2个定位磁环/浮球（磁环/浮球间距须不小于76mm）
              电压，四位，格式：V000        V01= 0-10V      V10= 10-0V
                                                               1= 1个定位磁环/浮球   2= 2个定位磁环/浮球（磁环/浮球间距须不小于76mm）

附加代码（备品备件）

空（缺省）=非导磁垫片、磁环齐全
*=无导磁垫片、无磁环

模拟量输出型型号说明：

M1=公制螺纹M18×1.5        M2=公制螺纹M20×1.5
S1 =英制螺纹3/4”-16UNF-3A（平底法兰）
T1 =英制螺纹3/4”-16UNF-3A（法兰带小台阶）

M0=外置式浮动磁铁           S0 =滑块磁铁

仅限于RH内置式：

仅限于RP外置式：

模拟量输出型 模拟量输出型

机械图：

模拟量输出型（RH内置式，航空插头）

模拟量输出型（RP外置式滑块式磁铁）

模拟量输出型（RP外置式浮动磁铁）

传感器头

传感器头

模拟量输出型（RH内置式，直出电缆）

传感器头

终

传感器头
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